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Méreni koherence pomoci Shack-Hartmannova senzoru

e Algoritmus pro optimalizaci tomografie datovych vzorl

* Rekonstrukce PDC stavu pomoci tomografie datovych vzort
* Tomografie s neznamym mérenim — porovnani algoritmu

* Fisherova informace a optické rozliseni
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Tomografie kvantového stavu

Cilem tomografie kvantového QST stavu je estimovat p z méreni provedenych na identicky
pripravenych kopii kvantového systému.
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Meéreni koherence pomoci Shack-Hartmannova senzoru

standardni vyuziti

* v béiném rezimu tento senzor umoznuje méfit pouze prostorové
koherentni signal

* méreni vinoplochy

* vrezimu detekce prostorové nekoherentniho signalu, standardni
rekonstrukéni algoritmy selhavaiji!

detailnéjsi analyza

e systém je popsan koherencni matici p =0
* potupné méreni polohy a hybnosti, projekce |n l-j) = U(x;) U(pj) |A) > Ijj=Tr(p |TL’ l-j)(n l-j|)
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vybér vhodné rekonstrukcni baze

Lij =Y ijr py —> metody rekonstrukce kvantového stavu (QIP)

koherentni superpozice dvou naklonénych rovinnych vin + SH senzor slozeny ze dvou mikroCocek
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* Uplnost méreni
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Tomografie s neznamym merenim

standardni tomografie tomografie datovych vzorl
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Algoritmus pro tomografii datovych vzoru |
strategie | true state
méreni: homodynni detekce, 71 = 0.8 Y s —
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* Uloha konvexniho programovani s podminkou

* interior point metod
* Newtonova iteracni metoda

min F
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Tomografie neklasického stavu mérena pomoci TMD
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Tomografie s neznamym meérenim — porovnani protokolu

standardni tomografie (DQST) tomografie datovych vzora (DPT)

* tomografie detektoru fitovani dat datovymi vzory

F =CR 3 C=FR* f=Fx —> x=F*f
e tomografie kvantového stavu * stejné koeficienty jsou pouzity jako vahy béhem
rekonstrukce
f=Cr r=C*f
r= Rx
* rekonstrukéni matice
* rekonstruk¢ni matice
As = (FR)*
A, = RF*

(AB)+ — B+A+ (obecné neplati)
Ekvivalence neni obecné zajisténa!




* rekonstrukéni chyby - porovnani true state

* meéfeni: homodynni detekce, n = 0.8

* pocet hledanych parametrd = 35
* probes: koherentni stavy s ndhodné generovanou amplitudou |a|<0.8, M=100
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Fisherova informace a optické rozliSeni

* motivace klasickym Rayleigh rozlisovacim * Fisherova informace - Rao-Cramer lower
kritériem bound

(40)? > 1/F
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MTF koherentniho zobrazovaciho systému
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Dékuji za pozornost!



